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Numaras
Telefon No:
Adresi
Ders Adh - 11, INIF Gecis-Kontrol Sistemri4 saat MODULKitap
Torih AL Temm Al Degeriendime
T ooNEM : [Gecis KonTRoL
11 3
st53 I5 sl ve ivenigi tedbirtein alarak kllanim tekrigine gore
12 Kt 1.5 & ciyede G urallarm uygulr.
. st o Al kratin asidanr.
15092026 1. Uygudama SONT MOTORUN DEVRE BAGLANTIS VE YOL VERME, DC Motor Sarm Tekriker 11-12 Kiab, . s Atoyede ik yardim agkanr:
2 1. Gegis kontrol itemierinde kullanian gecis letirinin montajin
st40 + Gesis kontrl sstemieri agilanr.
Kucuk_Ev_Aleter_Atolyesi_10_9 Kiab, 51205
fE) e X
1.8 UYGULAMIA: TEMASSIZEL SENSGR DEVRES], GECIS KONTROL SISTEMLERI11.12 Kiab, 5104
1 i
2. Uygulama SERI MOTORUN DEVRE BAGLANTISI VE YOL VERME, DC Motor Sarm Tekileri 1112 Kiab,
2909206 |27 +Otomati kapigeiteisrlanr.
10Kiab, 47
Kucul_Ev_Aleter_Atolyesi_10_9 Kiab, 51206
12Kt 5135
1.5 UYGULAMA TEMASSIZ EL SENSOR TASARIMI VE UYGULAMAS, GECIS-KONTROLSISTEMLER-11-12 Ktab,
16
Kitab, 111 a :
iKi TASAI, 3 :
B ~Baryerie agidant.
o5 «Bariyerler monti acklnr.
0202 i K st 26 «Elektronik kapi kit agilrr.
Hohy i erndig kvl i ke
CAUSTIRIMAS, Atolye_11_46 Kitaby, 1140
3. Uygulama KOMPUNT MOTORUN DEVRE BAGLANTIS VE YOL VERME, DC Motor Sarm Teknileri11-12 + Gesls kontrol sistemerinde kullanian dedektor esilersayir.
P « G kontrol sisteni kar irlersifandri.
Uygulama Sayfas 7 STEP MOTORUN BAGLANTI UGLARINI TESPIT EDILMES,
Kucuk_Eu_Aleter_Atolyes_10.9 Kiab, 5,216,215
aor K Sarm
reknider 1112 Kitab, 5314
Bletooth modl, GECIS KONTROL SISTEMLERI11-12 Kiab, 543
Gerse 1. 3 Kita,
X Kitab, 5563
18 TAsARIM,
12Kitab, $1118
w0205 |19 1 UYGULAMAS), ity 1121 ~Biyometrktanima sistemier sandiri.
110 i, Kb, 51123
ek Teif Mektubu, Gesis KentrolSisenieri Kt Modil, 126
Ve Guvenlk_Atoyei_11.3_Kiabs
stai0
4. U 0 Motor Saim 5135
Kucul_v_Aletler_Atolyes_10_9 Kita, 215
1.00NEM wRuLUMY
Kiab, 515
,Gec 1124
Kb, 51126 s
112 TASARIM, Kitay,
51128
a0 11 112 s, 5105 L
i1 sicr.
e Gt Atayes_11.5_Kiabi 51200 « Gesis kontrl sstemierinde malzeme ver tespiti aglanr.
Colve_T1_46 Kiab, 5142
. Uygulama SONT MOTORUN DEVIR SAYIS AYAR), DC Mtor Sarim Teknileri11-12 Kitaby, S1. 37
Uygulama Safas  SERVO MOTORUN SURUCD BAGLANTIS, Kucuk v Altler_Atolyes_10_5 Kialy, 51217
WIFARE KA 3
SISTEMLER-11-12 Kiab, 51133
114 TASARIMI, GECIS- 4
KONTROL-SISTEMLERI-11-12 Kita, 51136 2
5 vebariyr sistemi, Ges Komtro Sistee Kei Modil, 32
Ve_Guvenlk Atoyesi_11.3_Kiabi 1432
BI22026 | 4y MATRIX KEVPAD ILE IFRELI KILT UYGULAMAS, Atole_11_46 Kita 1135 e kontrol sistemierinde kablo at tespit aghiant
emrin Adt: OTOPARK UYGULAMAS! Temrin No. 20, Otomasyon_Atolyesi 11.9_Kitabif. 133
UYGULAMA At OC Motor Uygulamasi 1 No. 3,11, Mikrodenetieic_ 113 Kitabif. 233
ive_11_45 Kiab,
5. Uygulama SERI MOTORUN DEVIR SAYIS! AYAR), DC Motor Sarim Teknieri11-12 Kitaby, . 40
115 KUTUCY UYGULAMAS! GECi
1112 Kaby, 5145
KUYUCU UYGULAMAS, GECS KONTROL
SISTEMLER. 1112 Kitab, 51147
22026 2 o
151220 \ole_11_46 Kita, « Gesis kontrl sstemierinde kullanian sembalirsalan.
1157
7. Uygulama KOMPUNT MOTORUN DEVIR SAYS| AYAR), DC Motor Sarm Tekiker 112 Kitab, .43
Tesiat_Ey_ Chazlart Atoyes 11.9
Kitab, 51160
;. ARSI . GECIS KONTROL.
SISTEMLER. 1112 Kiab, 51149
UtGULAMAS, GEC 112 Kb, 50152
Srnck sema 1.
Kesf Mol 1.34
212206 olve_11_46 Kiab, 5150 « Gegskontrol sistemerinde beok i asamalas ag il
5. Uygulama SONT MOTORUN DEVIR YNONON DEGISTIAILMES], DC Motor Sarim Teknileri 11-12 Kitab, S1.
47
Portl
119, Wi, 51155
120, e
SISTEMLER-11-12 Kiab, 54157
Orneksema 1
25122026 o s e ok Moy 1.5 Xtan, dimemesine dktat ederek panel aglantiarn hatasz olarak
51209 vapar.
) ~Gesis kotrol sistemlerinde kllanian kbllar sfandril.
B D Motor Sarm Tekikleri 11-12 Kiab, .
2
121 3
12Kitab, 1162
 ceas
KONTROL SISTEMLERI 11-12 Kitay, 1165
ek sema 3
10 [1201.2027-1201 A ToRBIN
nole_11_46 Kl 51152
D Motor Sarm Tekniker 11.12
Kitab, 5149
Portal
Gratama]




7 50NEW OERENME BIRIMIZ: [GEGTs KONTROL SSTEMLER PANELKURUOMU ]
21, FOTOSEL BAGLANTIS), Kitaby, 51232
22, L G 112 Kitab, 51234
23, 3 Kitaby,
st236
f19
n 9022027 1 *_Ve_Guvenilk_Atolyesi_11.9_Kitabi$(217 « RS-232 ve RS.485 baglantin acilanr.
11, \C Motor Kumanda Ve Sarm Teknider 11-12 Kitab, 1.25
12, 'ACMotor Kumanda Ve Sarim Teknikler 11-12 Kitab, .27
DONUSTURUCOLER 10 Kiaby 57
21, tucular_Ve_Klmalar_11_5 Kitab, 192
24 3 Kiabi, 51240
25, G 112 Kitab, 5243
26 L GEC 112 Kitab, 51246
51
Uygulama Ad R le Uzaktan Kumanda Uygulamssi No.: 12,
Mikcodenetleyicler_Ve_Guvenlk_Atolyesi_11_9_Kitabi1.220
Teknikler
1112 Kitaby, S048.
oM ecis kontrol sistemi panelinin programiama asamalarina dikkat
- Jooazory  |PONDSTURDCOLER10 ki, .77 et s o v
Gor: ACMotor ku Tekniker 1112 « Gegis ontrol sistemeri paneleinin programianma asamslar
Kiabi, 5119 sratanr.
BiR FAZLI AL Kucuk_€v_Aletlert_Atolyesi 10_
Kitab, 51195
BIR FAZLI ALTERNATIF AKIM MOTORUNUN BAGLANTISI, Kucuk _Ev_Aletlert Atolyesi 109 Kitabi §1193
Kucuk_Ev_Aletert Atolyesi_10_9 Kitab, $1.10
- ;
Kucuk_Ev_Aletert Atolyesi_10_9 Kitaby $1191
Gorsel 8.11:
Kucuk_Ev_Aletert Atolyesi_10_9 Kitaby, $1.191
22, Gec 1112 Kiaby 51249
2.8, UYGULAMIA CEP TELEFONU ILE BARIYER UYGULAMASI, GECIS-KONTROL-SISTEMLERI-11-12 Kitab, 51251
2.9, UVGULAMA CEP TELEFONU ILE BARIYER ACMA VE ARAC SAYMA UYGULAMASI, GECIS KONTROL:
SISTEMLERL11-12 Kitaby, 57255
MOSFET ILE DC MOTOR HiZ KONTROLO), Eloktronik_Atolyesi_10_8 Kitabi (.51
c Tekniker 1112
Kitab, 51153
DONUSTURUCOLER-10 Kiab) £33
3 203207 « Gegis kontrol sistemieri paneleinin programianma asamalar
Kumanda_Tekniler_Atolyesi_10_5 Kitabi, .78 agikan
TEMRIN ADI BIR FAZLI,
Kumanda_Telnikler_Atolyes_10_9 Kitabi, 580
Kumanda_Teknikler_Atolyesi_10_9 Kitab, 5182
Pano_Atolyes_11_9 Kitabi,
st111
PANOYAMONTAI, Pano_Atolyesi_11_9 Kitab, 1.113
Load Cell & HX711 Module JustDoElectronics
2.10. UYGULAMA CEP TELEFONU Kiabs,
st.260
2.1, UYGULAMA CEP TELEFONU ILE OTOPARK DOLULUK KONTROL UYGULAMASI, GECIS-KONTROL:
SISTEMLERL-11-12 Kitaby, 5126
5 178, s
1 16032027
« Gegis kontrol sistemier stelenr
Usgulma Ad: REID Uygulamasi No.: 13, Mikodenetieyicier Ve Sl Ao 11.9 Kb 224
e T MTORL SORIC KUk LAM AR ECTONARA G TALIS],
Otomasyon_tolyesi 1.9 Kitab) 51234
4
2 Kiabi, 56373
213 Kitab, 56375
214 TOPLANMAS!,
SISTEMLERL11-12 Kitaby, 51378
"
® 30032027 g lama Adis Wi£i Uygulamasi No. 14, Mikrodenetleyicller_Ve_Guvenlik_ Atolyesi_11_9_itabi S.242 * Beksitur kontrolsistemleri agiiani.
1GAT ILE DIMMER UYGULAMASI, Eektronik_Atolyes_10_9 KitabrSL.54
5.5, Uygulama MOTORTiPi, AC Motor Kumanda Ve Sarim Teknikler 11-12 Kitaby, §1.164
10
Kitab, 165
215
st.381
Kitab, 5385
217 EKOMBINE
Kitab, 5388
1 13.082027 Ve otk Atoyes_11.9_Kiabr 1436 « PDKS uygulamalars agiklan.
TRIYAKUI DIMMER DEVRESI, Elekironik Atolyesi_10_9 Kitabi .71
Tekrikler 11-12 Kitab
L Atolyes_11.9 Kitabi,
Fingerprint Door Lock System-JustDoElectrorics
ETOPUK EMINIVET 3 ry
12 Kitab, 51390 =
219 3
1112 Kitaby 51392
220,
| GECIS KONTROLSISTEMLERI-11-12 Kitab, 51394
o, 1.1
i 4052027 « Toplu tagima blet sistemiet aikian.
yepinz., Mikcodeneteyicler_Ve_Guvenli_Atolyesi_11.9_Kitabit.439
| 0PTO TRIVAK LE FLASOR DEVRES, Elektronik Atoiyesi_10_9 Kitabi 5176
31 Kumanda
Teknider 11-12 Kitaby, 5317
rcino ve Cit Bluetooth e DC Motor Kontrol - devreyakan
Fngrprn s Door Lok Btotusogecons
MA PANIUR SISTEMLERINDE KULLANILAN A
i KONTHOL K TEVLEA13.15 (o, 1294 =
e coumoLaSTEML R 182 by 13 .
UYGULAMA PNOMATIK VE LAZER SENSOR UYGULAMASI, GECIS-KONTROL-SISTEMLERI-11-12 Kitab,
e
10
Vakiagim Dedektort Dewrsi, Mikrodenetleyiciler_Ve_Guveniik_Atolyesi_11_9_Kitabi S(.430
s igsacyy |l sikbobantdave, Lok Athed 108 st 3
Teknider 11-12 Kitab, 51326
c:
220 VOLT GIRS ILE 380 VOLT ASANKRON MOTORU TAM GUGTE CALISTIRMA YONTEM,
te
[ e—
222 iKve 3
51398 4
223 3 Kiabi, 51400
224 vAPILWIASI,
SISTEMLERI11-12 Kitaby, 51803
HIZ KONTROLO Temin N L Atolyesi_11.9_KiabiSf. 154
1 25052027 o
NORMLARA GORE GZLMIES) Kuman, ekl At 10,9 Ky 145
Kumanda_Tekniler_Atolyes_10_9
mam,sng
RiN ADI O Kumanda _Teknier_ Atolyesi_10_9
Kitaby 551
rcino GPS Modl Kulanimi - dewreyakan
2.25. UYGULAMA TRIPOD: IKANMAS)
SISTEMLERL11-12 Kitay, 57449
2.26. UYGULAMA TRIPOD Avas, Gec 112
Kitab, 6451
227, UYGULAMA TRIPOD 15 SORE AVARLAR, GECIS
KONTROL'SISTEMLERI-11.12 Kitab, SF454
228, UYGULAMATRIPOD )
| GECIS KONTROL SISTEMLERI-11-12 Kitab, SLs8
229, UYGULAMA TRIPOD
Kiaby St462
2.30. UYGULAMA EL TiPl METAL DST ARAMA DEDEKTORD KULLANIMI VE AYARLAR], GECIS-KONTROL:
20 | ososa0zr-1s06207 5 e e « Arag takip sistemleri aqlanr:
231 TiPl METAL OST AVARLAR, GECIS KONTROL.
SISTEMLERL-11-12 Kitaby, S£.466
232, UYGULAMA CEP Kiab,
stase
233, UYGULAMA CEP TELEFONU ILE BUZZER
1112 Kitaby, 51473
234, UYGULAMA ESP: 6
1112 Kitab, 51478
31
rewpin ADI U  SUREKLI CALISTIRILMASI,
VAR TSNS o T e Ty DR
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Yokes e s v Apeg ol v s el
UYGULAMAYA ILISKIN ACIKLAMALAR:

. Gerekli malzemeler kendis tedarik ederck 2
er il d tedbiler sl
3 wtum . Srnck olay anlatim vh, Yaniem ve teknikler kullanimaliir.
4. Bir hafiada birden o ,
DERS OGRETMENLER
AHMET KARAKAYA
FAHRI MURAT TERKES ‘GUNGOR DURDU SERTAN BAZKURT

SINEM SASMIAZ SENOLTUFENK
OKUL MODURU
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